




2.6 Carreras

Recomendamos no sobrepasar de las carreras que se indican en las siguientes tablas de

acuerdo con el diámetro del cilindro y los dos tipos de vástagos, así como los amarres corres-

pondientes.

Carreras máximas recomendadas en mm.

2.7 Posición de los orificios de alimentación

La posición O es la normal. En caso necesario recomendamos utilizar una de las otras

11 posiciones señaladas en el adjunto dibujo.
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0 Con diámetro de vástago normal Con diámetro de vástago reforzado
interior

Amarres Amarres

MF3 MF4 MP3 MP5 MS2 MT1 MT2 MT4 MF3 MF4 MP3 MP5 MS2 MT1 MT2 MT4

50 1010 390 200 200 900 570 270 370 1.310 530 310 310 1.200 780 370 510

63 1.260 490 270 270 1.130 720 340 470 1.630 680 400 400 1.490 980 470 640

80 1.550 620 340 340 1.410 910 430 580 1.990 840 500 500 1.840 1.210 590 780

100 1.990 820 470 470 1.830 1.200 570 780 2.490 1.080 650 650 2.340 1.560 750 1.020

125 2.570 1.090 640 640 2.400 1.570 760 1.030 3.310 1.460 900 900 2.840 2.090 1.020 1.380

160 3.150 1.340 790 790 2.950 1.940 940 1.270 3.860 1.700 1.040 1.040 3.670 2.440 1.190 1.610

200 3.950 1.700 1.000 1.000 3.710 2.430 1.190 1.600 5.030 2.240 1.380 1.380 4.790 3.200 1.570 2.110

250 5.210 2.280 1.360 1.360 4.910 3.240 1.600 2.140 6.690 3.020 1.890 1.890 6.390 4.280 2.120 2.840

320 6.360 2.790 1.670 1.670 5.940 3.950 1.960 2.620 7.780 3.510 2.180 2.180 7.360 4.960 2.460 3.300
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VALOR DEL FACTOR DE CARRERA ~

OBSERVACIONES:

* El extremo del vástago se considera empotrado. Esta condición corresponde a una fijación perfectamente rígida del vástago en la
pieza accionada, que debe ser prevista con largos guiados para eliminar cualquier posibilidad de rotación del extremo. Si estas
condiciones no se realizan, hay que considerar para el cálculo, el caso correspondiente al extremo de vástago con articulación.

*' La condición de guiado rígido implica un desplazamiento riguroso según el eje del cilindro del elemento accionado, excluyendo
cualquier posibilidad de desviación. Si el guiado es incompleto (por ejemplo: en un solo plano) o imperfecto (el extremo de vástago
puede desviarse del eje del cilindro a causa de holguras o deformaciones) hay que considerar en el cálculo el valor del factor "K"
correspondiente al vástago no guiado-

EN EL SUPUESTO DE UN MOVIMIENTO UNIFORMEMENTE DECELERADO DE Va A O, TENEMOS:

CALCULOS
DE

DECELERACION

G Va

F = 9t

G V02

F = FUERZA DE DECELERACION (Kgf)
G = PESO DE LA MASA EN MOVIMIENTO (Kgf)
t = TIEMPO DE DECELERACION (seg)
g = ACELERACION DE LA GRAVEDAD = 9,8 m/seg.2
Va = VELOCIDAD INICIAL (m/seg)
L = CARRERA DE DECELERACION (m)F=g 2L
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NQdel tipo Modo de fijación Modo de fijación del extremo Representación del modo de K Observa-
de montaje del cilindro del vástago montaje ciones

1 0,5
*

Fijado y guiado rígidamente
.. **

Pata delantera
y trasera

2 Articulado y guiado rígidamente 0,7
**

3
..-

2Brida delantera Soportadopero no guiadorígidamente _.

4 Fijado y guiado rígidamente n-¡---1F-=il 1
*

j-.-.. **

5 Brida trasera Articulado y guiado rígidamente '..-U=- 1,5 **1----"

6 Soportadopero no guiadorígidamente ftt:'--::lJceo-=ll 4

7 Espiga trasera Articulado y guiado rígidamente . [f-: 2 **

8
Horquilla trasera Soportado, con o sin articulación,

1i{t=D=--m 4Pivote fijado en pero no guiado rígidamenteel fondo

9 Articulado y guiado rígidamente EfW=ID 1,5 **
Pivotefijadoen
la mitaddelantera

10
del cilindro

Soportado, con o sin articulación, [f 3pero no guiado rígidamente

11 Articulado y guiado rígidamente iE-1-Q =QJ 1 **I - -::¡-l1::.. ..
Pivote fijado en
la cabeza del

12
cilindro

Soportado, con o sin articulación
[t--::=ca: 2pero no guiado rígidamente
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DESIGNACION

Utilizar la designación normal siguiendo la siguiente tabla:

. En los cilindros con estos amarres es necesario especificar si la parte trasera debe ser fija o desmontable.

Ejemplo de designación:

Cilindro serie HM de diámetro 80, diámetro de vástago 50, carrera 450, fijación por charnela trasera fija,
amortiguación delantera, juntas normales y orificios de alimentación en cara O en ambas partes.

Cilindro HM I 080 I 050 I 0450 I MP3I 1 I 1 I 00
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I

Características
I I

Descripción
I I Símblos a I IHM I m I m 1----1---1 - I - 1-- Iprecisar

Serie - HM

Diámetrointerior 3 cifras en mm.

Diámetrovástago 3 cifras en mm.

Carrera 4 cifras en mm.

Bridadelantera MF3*
(partetraserafijay desmontable)
Bridatrasera MF4
(partetraseradesmontable)

Charnelatrasera fija MP3

Charnelatraseradesmont. MP4

Charnelatrasera fija MP5(conrótula)
Charnelatraseradesmont. MP6(conrótula)

Tipo de fijación
Pataslaterales MS2

Muñonesdelanteros MT1
(partetraserafija)
Muñonestraseros MT2
(partetraserafija)
Muñones intermedios MT4*
(partetraserafijay desmontable)
Muñonesdelanteros MT5
(partetraseradesmontable)
Muñonestraseros MT6(partetraseradesmontable)

Sin amortiguación O

Conamortig.delantera 1
Amortiguación

Conamortig.trasera 2

Conamortig.amboslados 3

Normales 1

Juntas De vitón 2

Otrasjuntas 3

Posiciónorificios 2 cifrasde alimentación
-


